
共同開発しませんか



●お見積もり・お問い合わせは

ソリューション事業推進部
〒110-0005　東京都台東区上野5-8-5 CP10ビル
電話：03-5807-1881
MAIL: tech@n-denkei.co.jp

D-Vision は、赤外線方式の距離センサを搭載した３次元計測カメラを使用し、２Ｄ情報に距離情報を付加した独自の
アルゴリズムから構成された画像システムです。距離センサを別途、設置 する必要がなく省スペースな画像システム
を実現できます。

概要

特長
・赤外線を投光し目的物に反射して戻ってくる時間から距離情報を得る TOF（Time of Flight）　という方式です。
・赤外線カメラとパルス変調された赤外線を投光するプロジェクタが搭載されています。一般的な 2D画像処理での
   パターンマッチング法は行っていません。　
・単純な方式ですので、処理時間が圧倒的に短くなります。　　
・明るさの影響を受けず、至近距離での距離画像認識ができます。
・照明は不要です。

TOF カメラ（D-edge Sensor Camera）仕様

構成
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